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Workshop: Praxislésungen fiir Raum- und
Verkehrsplanung in Dresden mit GOAT

Nach dem erfolgreichen Launch-Event in Dresden Ende vergangenen Jahres ha-
ben wir auf Basis des Feedbacks die umfassend verbesserte Version 2.0 unseres
Planungstools GOAT entwickelt. Wir wirden Sie daher gerne zu einer Folgever-
anstaltung einladen:

Am 13.06.2024 von 15:00 — 17:00 Uhr findet im COSMO Wissenschaftsforum
(Kulturpalast, SchloBstraBe 2, 01067 Dresden) ein Workshop statt, um die neuen
Maoglichkeiten von GOAT 2.0 zu demonstrieren.

Die Teilnehmenden bearbeiten in Kleingruppen unter Anleitung Fragestellungen
zu Themen wie OPNV—Erreichbarkeitsanalyse, Freiraumplanung, Standortanalyse,
Regionale Erreichbarkeit, Nahmobilitdat/15-Minuten-Stadt oder Daseinsvorsorge
(bitte bringen Sie hierfir ein eigenes Notebook o. &. mit).

Bei Interesse bitten wir um Anmeldung unter Angabe lhrer Interessenschwer-
punkte bis zum 07.06. per Mail an D.Reiter@ioer.de.
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-> Weitere Informationen zu GOAT finden unter: open-accessibility.org ;‘4 bResoEN ™Y
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Uber das Projekt: Mit GOAT 3.0 (Geo Open Accessibility Tool) wird ein digitales
Planungswerkzeug entwickelt, dass Analysen zu den Themen Erreichbarkeit, Da-
seinsvorsorge und Verkehrsplanung erlaubt. Zentraler Aspekt von GOAT 3.0 ist
die Einbindung einer groBen Bandbreite an Akteur*innen aus der Praxis wahrend
der Entwicklungsphase. Dies soll sicherstellen, dass das Werkzeug optimal auf die
Bedirfnisse der spateren Nutzer*innen zugeschnitten wird. Weitere Informatio-
nen: https://www.ioer.de/projekte/goat-3-0
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COSMO Wissenschaftsforum, Kulturpalast, SchloBstrale 2, 01067 Dresden (Abbildung:
Google Maps).
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Uber den mFUND des BMDV: Im Rahmen der Forschungsinitiative mFUND férdert das
BMDYV (vormals BMVI) seit 2016 Forschungs- und Entwicklungsprojekte rund um datenba-
sierte digitale Anwendungen fiir die Mobilitdt 4.0. Neben der finanziellen Férderung unter-
stiitzt der mFUND mit verschiedenen Veranstaltungsformaten die Vernetzung zwischen
Akteuren aus Politik, Wirtschaft und Forschung sowie den Zugang zum Datenportal
mCLOUD.

Weitere Informationen: www.mfund.de.

Gefordert durch:
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® Das Startkapital fiir die Mobilitdt 4.0

aufgrund eines Beschlusses
des Deutschen Bundestages

Das Leibniz-Institut fiir 6kologische Raumentwicklung (IBR) ist eine auBeruniver-
sitdre Forschungseinrichtung und Mitglied der Leibniz-Gemeinschaft. Das IOR leistet
Beitrage fir eine rdumliche Entwicklung, die es der Menschheit ermdglicht, innerhalb
okologischer Grenzen zu prosperieren und planetare Gerechtigkeit zu gewahrleisten.
Seine Forschung zielt darauf ab, tiefgreifende und umfassende Transformationen zu
beschleunigen und umzusetzen, die Regionen, Stadte und Quartiere nachhaltig und
resilient gestalten. [www.ioer.de]
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